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Martinetti meccanici con vite a sfere rotante (Mod.B)
3.16   Designazione
Serie HS

HS 50 R2 BS 40 × 10 S schema 10 S 180° U lato B
1 2 3 4 5 6 7 8 9

C300 IT 5 SFN-D.40.10.5R N    B2    B1  
10 11 12 13

...
14

...
15

Motore  C.A.     3-fase     0.75 kW     4 poli     230/400 V     50 Hz     IP 55     Isol. F     autofrenante
16

1 HS (martinetto meccanico Serie HS)

2 Grandezza martinetto
10 ... 200 pag. 65, 66 - 67

3 Rapporto di trasmissione del riduttore
R1, R1.5, R2, R3, R4 pag. 66 - 67

4 Vite a sfere
BS diametro × passo pag. 68 - 69

5 Entrata principale
S, R, MF, MA pag. 10

6 Schema cinematico
schema 10, schema 20 pag. 10

7 Albero di uscita supplementare (versione e posizione)
S, R - 90°, 180°, 270° pag. 11

8 Posizione di montaggio del martinetto
U, D, H pag. 11

9 Piano di fissaggio del martinetto
lato A - B - C - D - E - F pag. 12

10 Corsa del martinetto (esempio: C300 = corsa 300 mm)

11 Classe di precisione della vite a sfere
IT 3 o 5: vite a sfere lavorata ad asportazione di materiale pag. 68
IT 7: vite a sfere rullata pag. 69

12 Madrevite a ricircolo di sfere
Codice madrevite pag. 70 - 71

13 Accessori
N
B1, B2
SBC tiro (spinta)

Estremità della vite a sfere
Soffietto
Madrevite di sicurezza per carico in tiro (oppure in spinta)

pag. 88
pag. 91
pag. 92

14 Altri accessori
esempio: encoder (con tutti i dati necessari) pag. 93

15 Altre specifiche

16 Dati del motore

17 Schizzo dell’applicazione
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B1 o

B2 o

N o

o B1

o B2

o N
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o

o

o

SBC o

SBC o

SBC o

SBC o
o

o

SBC o

SBC o

o

oSBC o

SBC o

Martinetti meccanici con vite a sfere rotante (Mod.B)

montaggio DIRITTO   o montaggio INVERSO   o

montaggio DIRITTO   o montaggio INVERSO   o

CARICO IN SPINTA

CARICO IN TIRO

CARICO IN TIRO

CARICO IN SPINTA


