[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA

ATL 05

DIMENSIONI DI INGOMBRO
La =Lc + Corsa

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE
= Carico in tiro — spinta fino a 2 500 N

= Velocita lineare fino a 32 mm/s
= Corsa standard: 100, 150, 200, 300 mm.

(per corse diverse o maggiori contattare Ufficio Tecnico)

= Carcassa e attacco posteriore in alluminio,

con boccola in bronzo

= Tubo esterno in alluminio anodizzato

= Tubo di spinta in alluminio anodizzato - tolleranza h8
= Attacco anteriore in acciaio inossidabile AlSI 303

= Motori CC 12, 24 0 36 V con filtro
anti-disturbo elettromagnetico
(caratteristiche di dettaglio dei motori a pagina 69)

= Fattore di utilizzo a carico max.:
15% su10mina(- 10...+ 40)°C

= Posizione motore standard come sul disegno
dimensionale (destro, cod. RH)

= Grado di protezione: IP65
- test IP6X secondo EN 60529 §12 §13.4-13.6
- test IPX5 secondo EN 60529 §14.2.5
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Lunghezza cavo motore 0.3 m 46
CODICE CORSA LUNGHEZZA T MASSA
CORSA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [kal
C100 100 243 343 225 2.00
C150 150 293 443 275 2.25
C200 200 343 543 325 2.50
C300 300 443 743 425 2.75
Lunghezza Corsa < 300 mm | Corsa > 300 mm
Lc [mm] 143 + Corsa 158 + Corsa
T [mm] 125 + Corsa 125 + Corsa

(test effettuati con attuatore fermo, non in movimento)

= | ubrificato a vita, esente da manutenzione

ACCESSORI

= Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)
= Supporto posteriore (cod. SP)

= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili

(cod. FCM)

= Uno o piu interruttori per posizioni intermedie

OPZIONI

= Motore montato sul lato opposto (sinistro, cod. LH)

= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)
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[[ li/laa/'-mz:ll.] ATTUATORE A VITE TRAPEZIA ATL 05

PRESTAZIONI con motore CC 24 V
(con motore CC 12 V: a parita di carico, velocita lineare 10% inferiore, corrente assorbita doppia)

Vite trapezia a 1 principio Tr 13.5x3
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Vite trapezia a 2 principi Tr 14x8 (P4)
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Irreversibilita statica
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
ATL 05 RL1 C200 CcC24V FCM
R , . o
Attuatore apporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta

-17 -



[,(li/ma/'-mz:ll,] ATTUATORE A VITE TRAPEZIA ATL 08

DIMENSIONI DI INGOMBRO
La =Lc + Corsa

Corsa Lc

Supporto
T posteriore
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Lunghezza cavo motore 0.3 m 2 355 § 28
' 46
Attuatore senza FCM Attuatore con FCM
%%%ISC E CORSA LUNGHEZZA CORSA LUNGHEZZA [me] M'E':;S]SA
[mm] Lc [mm] La [mm] [mm] Lc [mm] La [mm] 9
C100 100 266 366 73 293 366 239 3.5
C150 150 316 466 123 343 466 289 3.7
C200 200 366 566 173 393 566 339 3.8
C300 300 466 766 273 493 766 439 4.1
C400 400 566 966 373 593 966 539 4.4
C500 500 666 1166 473 693 1166 639 4.7
PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE
Lungh FCE FCM
= Carico in tiro - spinta finoa 4 000 N Clonee: con FC con FC
= Velocita lineare fino a 150 mm/s Lc [mm] 166 + Corsa | 220 + Corsa
= Corsa standard: 100, 150, 200, 300, 400, 500 mm T [mm] 139 + Corsa 166 + Corsa
(per corse diverse o maggiori contattare Ufficio Tecnico)
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio, con boccola in bronzo
» Tubo esterno in alluminio anodizzato ACCESSORI
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7 » Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)

= Attacco anteriore in acciaio inossidabile AISI 303 con boccola = Protezione meccanica da sovraccarico
» Motori CC 12, 24 0 36 V con filtro anti-disturbo elettromagnetico  dinamico, frizione di sicurezza (cod. FS)

(caratteristiche di dettaglio dei motori: vedi pagina 69) = Supporto posteriore (cod. SP)
= Fattore di utilizzo a carico max.: 15% su 10 mina (- 10...+ 40)°C = Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
= Posizione motore standard come sul disegno (cod. FCM)

dimensionale (destro, cod. RH) » Uno o piu interruttori per posizioni intermedie
= Grado di protezione: IP65

- test IP6X secondo EN 60529 §12 §13.4-13.6 OPZIONI

- test IPX5 secondo EN 60529 §14.2.5 = Motore montato sul lato opposto

(test effettuati con attuatore fermo, non in movimento) (sinistro, cod. LH)
= Lubrificato a vita, esente da manutenzione » Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)
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[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA

ATL 08

PRESTAZIONI con motore CC 24 V
(con motore CC 12 V. a parita di carico, velocita lineare 10% inferiore, corrente assorbita doppia)

Vite trapezia a 1 principio Tr 14x4
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Vite trapezia a 2 principi Tr 14x8 (P4)
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Vite trapezia a 3 principi Tr 14x12 (P4)
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Irreversibilita statica
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
ATL 08 RL1 C200 CC24V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA ATL 10 motore CA

DIMENSIONI DI INGOMBRO
La =Lc + Corsa

Corsa Lc Suppqrto
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!
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[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA ATL 10 motore CA

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE
= Carico in spinta fino a 5 000 N

= Carico in tiro finoa 4 000 N

= \elocita lineare fino a : 140 mm/s
= Corsa standard: 100, 150, 200, 300, 400, 500 mm

(per corse diverse o0 maggiori contattare Ufficio Tecnico)

= Carcassa e attacco posteriore in alluminio,
con boccola in bronzo
= Tubo esterno in alluminio anodizzato
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7
= Attacco anteriore base BA oppure ROE
in acciaio inossidabile AlISI 303 con boccola in bronzo

= Motore CA 3-fasi o 1-fase

(caratteristiche di dettaglio pagina 70)
= Fattore di utilizzo a carico max.: 30% su 10 min a (- 10...+ 40)°C OPZIONI
= Grado di protezione: IP55 (IP54 con freno)

= Posizione motore standard come sul disegno dimensionale

(destro, cod. RH)
= |ubrificato a vita, esente da manutenzione

ACCESSORI
= Diversi tipi di attacchi anteriori

= Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)

= Supporto posteriore (cod. SP)

= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico,
frizione di sicurezza (cod. FS)

= Motore con freno
= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
(cod. FCM)
= Uno o piu interruttori per posizioni intermedie
= Finecorsa elettromeccanico (cod. FCE)
idoneo per velocita lineari fino a 30 mm/s,

(dati tecnici a pagina 72)

= Motore montato sul lato opposto
(sinistro, cod. LH)

= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

PRESTAZIONI con motore CA 3-fasi 50 Hz 230/400 V o 1-fase 50 Hz 230 V

Vite trapezia a 1 principio Tr 14x4
RAPPORTO Potenza 0.09 kW - 4 poli Potenza 0.12 kW - 2 poli
DI RIDUZIONE CARICO [N] VELOCITA [mm/s] CARICO [N] VELOCITA [mm/s]
RHA1 1750 23 1250 47
RVA 2620 15 1860 30
RNA1 4490 7.5 3230 15
RL1 5000 3.5 5000 7.5
RXLA1 5000 2 5000 3.5
Vite trapezia a 2 principi Tr 14x8 (P4)
RAPPORTO Potenza 0.09 kW - 4 poli Potenza 0.12 kW - 2 poli
DI RIDUZIONE CARICO [N] VELOCITA [mm/s] CARICO [N] VELOCITA [mm/s]
RH2 1070 47 790 93
RV2 1620 30 1180 60
RN2 2880 15 2080 30
RL2 4800 7.5 3520 15
Vite trapezia a 3 principi Tr 14x12 (P4)
RAPPORTO Potenza 0.09 kW - 4 poli Potenza 0.12 kW - 2 poli
DI RIDUZIONE CARICO [N] VELOCITA [mm/s] CARICO [N] VELOCITA [mm/s]
RH3 800 70 560 140
RV3 1210 45 860 90
RN3 2190 22 1540 45
RL3 3680 11 2680 22

Irreversibilita statica
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68

ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:

ATL 10 RLA1 C200 CA 230/400 V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA ATL 10 motore CC

DIMENSIONI DI INGOMBRO
La =Lc + Corsa
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[[l/hear-MecﬂJ ATTUATORE A VITE TRAPEZIA ATL 10 motore CC

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE ACCESSORI
= Carico in tiro — spinta fino a 4 000 N = Diversi tipi di attacchi anteriori
= Velocita lineare fino a: 150 mm/s = Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)
= Corsa standard: 100, 150, 200, 300, 400, 500 mm = Supporto posteriore (cod. SP)
(per corse diverse 0 maggiori contattare Ufficio Tecnico) = Protezione meccanica da sovraccarico dinamico,
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio, frizione di sicurezza (cod. FS)
con boccola in bronzo = Motore con freno
= Tubo esterno in alluminio anodizzato = Encoder incrementale, bidirezionale,
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7 100 impulsi/giro, con impulso di zero, Push-Pull,
= Attacco anteriore base BA oppure ROE 8+24 Vcc (cod. EH38)
in acciaio inossidabile AISI 303 con boccola in bronzo = Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
= Motore CC 12024V (cod. FCM)
(caratteristiche di dettaglio a pagina 69) = Uno o piu interruttori per posizioni intermedie
= Fattore di utilizzo: = Finecorsa elettromeccanico (cod. FCE)
a carico max.: 30% su 10 min. a (-10 ... +40)°C idoneo per velocita lineari fino a 30 mm/s
= Grado di protezione: IP 54 (dati tecnici a pagina 72)
» Posizione motore standard come sul disegno dimensionale OPZIONI
(destro, cod. RH) = Motore montato sul lato opposto (sinistro, cod. LH)
= Lubrificato a vita, esente da manutenzione = Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)
PRESTAZIONI con motore CC 24 V
Vite trapezia a 1 principio Tr 14x4
RAPPORTO A
DI RIDUZIONE CARICO [N] VELOCITA [mm/s] CORRENTE [A]
RHA1 680 50 4
RV1 1020 32 4
RN1 1770 16 4
RL1 2960 8 4
RXL1 4000 4 4
Vite trapezia a 2 principi Tr 14x8 (P4)
RAPPORTO A
DI RIDUZIONE CARICO [N] VELOCITA [mm/s] CORRENTE [A]
RH2 430 100 4
Rv2 650 64 4
RN2 1160 32 4
RL2 1970 16 4
Vite trapezia a 3 principi Tr 14x12 (P4)
RAPPORTO A
DI RIDUZIONE CARICO [N] VELOCITA [mm/s] CORRENTE [A]
RH3 310 150 4
RV3 470 96 4
RN3 840 48 4
RL3 1430 24 4

Irreversibilita statica
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68

ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:

ATL 10 RLA1 C200 CcC24V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA

ATL 12

DIMENSIONI DI INGOMBRO

La =Lc + Corsa
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Condensatore 57 75 @
" n oS Perno @14 h7
o S ) |
Q (@]
;- —g A N R 8 ]
[P = u| ;
4:7 N *__IH m
Attacco base D14F7 o 8
con foro filettato 045 | o
ol S
i i )
Nej
o E—tel ¥ 5 .
T N N y [ S
™~ - l! re) s o 6
L T N c
30 o _3&1
=la ! ! n =
Interruttori reed |l NI 58
finecorsa FCM LPJ Vo
O
2123 Is)
Lunghezza | Corsa < 300 mm | Corsa > 300 mm C y £
Lc [mm] 232 + Corsa 247 + Corsa S
T [mm] 206 + Corsa 206 + Corsa
Q [mm] 252 267
148 + Corsa , Interruttori elettrici
| 89 + Corsa | Afineoorsa FCE
1 §= [ l Lungh. cavo FCE 1.5 m _ ‘
ol < __Dﬁ o S
4 _ 2
265
CILINDRICO FORCELLA TERMINALE A SNODO FLANGIA
ROE
D14 F7 D14 H8 D14 H7
0 - I ~ _ - No) N n o
w | A O] s R s 8 g
S 1
0 Lc =Q + Corsa 65 36 ol 9
- Al
< 81 = 23
3 218 <]
) 0
: f s
T I +—
O Py [ ~NF ()Y
< | A SEE==E: | R a—— |
21 16 8

-4 -



[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE A VITE TRAPEZIA

ATL 12

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE
= Carico in spinta finoa 11 000 N
= Carico in tiro finoa 8 000 N
= Velocita lineare fino a 93 mm/s
= Corsa standard:
100, 150, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800 mm

(per corse diverse o0 maggiori contattare Ufficio Tecnico)

» Carcassa e attacco posteriore in alluminio,
con boccola in bronzo
= Tubo esterno in alluminio anodizzato
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7
= Attacco anteriore base BA oppure ROE

in acciaio inossidabile AlSI 303 con boccola in bronzo

» Motore CA 3-fasi o 1-fase
(caratteristiche di dettaglio pagina 70)
= Grado di protezione:IP55 (IP54 con freno)

®» Fattore di utilizzo a carico max.: 30% a (- 10...+ 40)°C
= Posizione motore standard come sul disegno dimensionale

(destro, cod. RH)
= | ubrificato a vita, esente da manutenzione

ACCESSORI

= Diversi tipi di attacchi anteriori

= Tubo di spinta in acciaio inossidabile
(cod. SS)

= Supporto posteriore (cod. SP)

= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico
frizione di sicurezza (cod. FS)

= Motore con freno

= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
(cod. FCM)

= Uno o piu interruttori per posizioni intermedie

= Finecorsa elettromeccanico (cod. FCE)
idoneo per velocita lineari fino a 30 mm/s
(dati tecnici a pagina 72)

OPZIONI

= Motore montato sul lato opposto
(sinistro, cod. LH)

= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

PRESTAZIONI con motore CA 3-fasi 50 Hz 230/400 V o 1-fase 50 Hz 230V

Vite trapezia a 1 principio Tr 18x4
Potenza 0.18 kW - 4 poli Potenza 0.25 kW - 2 poli
RAPPORTO DI S -
RIDUZIONE CARICO VELOCITA CARICO VELOCITA
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RV1 3130 23 2450 47
RN1 9620 5.8 7320 11
RLA1 11000 2.5 11000 5.5
Vite trapezia a 2 principi Tr 18x8 (P4)
Potenza 0.18 kW - 4 poli Potenza 0.25 kW - 2 poli
RAPPORTO DI = S
RIDUZIONE CARICO VELOCITA CARICO VELOCITA
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
Rv2 2070 47 1590 93
RN2 6710 11 4500 22
RL2 10280 55 7660 11
Irreversibilita statica
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
ATL 12 RL1 G200 CA 230/400V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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[,(li/mal'-mz:ll,] ATTUATORE CON VITE A SFERE BSA 08

DIMENSIONI DI INGOMBRO

La =Lc + Corsa

Corsa Lc Supporto
T posteriore
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Lunghezza cavo motore 0.3 m - 6
CODICE CORSA LUNGHEZZA T MASSA
CORSA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] (kal
C100 100 327 427 296 3.6
C150 150 377 527 346 3.7
C200 200 427 627 396 3.9
C250 250 477 727 446 4.0
C300 300 527 827 496 4.2
C400 400 627 1027 596 4.5
C500 500 727 1227 696 4.8
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[4 Linear-Mech.|

ATTUATORE CON VITE A SFERE

BSA 08

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE
= Carico in tiro - spinta finoa 5000 N
= Velocita lineare fino a 64 mm/s
= Corsa standard: 100,150, 200, 250, 300, 400, 500 mm
= Vite a ricircolo di sfere BS 14 x 5
(caratteristiche di dettaglio: vedi pagina 66)
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio
con boccola in bronzo
= Tubo esterno in alluminio anodizzato
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7
= Attacco anteriore in acciaio inossidabile AlSI 303
con boccola in bronzo
= Motori CC 12,24 036V
con filtro anti-disturbo elettromagnetico
(caratteristiche di dettaglio dei motori: vedi pagina 69)
(FRENO NON DISPONIBILE)
= Fattore di utilizzo a carico max.:
50% su10min a (- 10 ... + 40)°C
= Posizione motore standard
come sul disegno dimensionale (destro, cod. RH)

= Grado di protezione:|P65

- test IP6X secondo EN 60529 §12 §13.4-13.6

- test IPX5 secondo EN 60529 §14.2.5

(test effettuati con attuatore fermo, non in movimento)
= Lubrificato a vita, esente da manutenzione

ACCESSORI

= Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)

= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico
frizione di sicurezza (cod. FS)

= Supporto posteriore (cod. SP)

= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
(cod. FCM)

= Uno o piu interruttori per posizioni intermedie

OPZIONI

= Motore montato sul lato opposto
(sinistro, cod. LH)

= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

PRESTAZIONI con motore CC 24 V

(con motore CC 12 V: a parita di carico, velocita

lineare 10% inferiore, corrente assorbita doppia)

o 70 210
é — RH1 RV1 RN1
E_ N % 9
— 4
g 0 N e /| /
e o 8
ke N © / v/
D 50 7 / / /
> \\ v
/ RL1
40 \ 6 / //
30 SN // 7 RXL1
/
2 RV1 5 A// 1 ]
—
\\\‘ | . 4/
B RN1
10 ——F—RL1
1
o RXL1 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
Carico [N] Carico [N]
Irreversibilita statica
Motore con freno non disponibile quindi staticamente non & possibile la irreversibilita.
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
BSA 08 RL2 C200 CC 24V FCM
Attuatore Rapporto ICo.rsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato richiesta
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ATTUATORE CON VITE A SFERE BSA 10 motore CA

La =Lc + Corsa

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Irreversibilita statica

Irreversibilita ottenibile solo con motore con freno
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
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Corsa | Lc Suppqrto
posteriore
!
Condensatore 555_, 545
\, |-~
& m . K R " Perno @10h7
S| |/ St efrriedt Sy
] ST <
._._._._E.I - = @ _
B i - _<JD & ) 3
- o I 0
- H A (e}
Attacco base ‘%\ AP0 t_l_ﬁ
con foro filettato 102 |
15 Y
. — ==t P 2
N[ED B O~ ——0 == =
™~ - | @ o ©
2[5 S
=ls | I3 2 28
Interruttori reed I 2l » =
finecorsa FCM : 28 46
[©]
| S= S
2110 Q
\ J £
\ )
CODICE Attuatore con FCE Attuatore con FCM T MASSA [Kg]
CORSA CORSA LUNGHEZZA CORSA LUNGHEZZA [mmi] motore motore
[mm] Lc [mm] | La [mm] [mm] Lc [mm] | La[mm] standard | con freno
C100 85 281 366 53 313 366 239 4.8 5.3
C150 135 331 466 103 363 466 289 4.9 54
C200 185 381 566 153 413 566 339 5.1 5.6
C250 235 431 666 203 463 666 389 52 5.7
C300 285 481 766 253 513 766 439 5.4 5.9
C400 385 581 966 353 613 966 539 5.7 6.2
C500 485 681 1166 453 713 1166 639 6.0 6.5
159 + Corsa
| 89 + Corsa Interruttori elettrici
| Lungh. cavo FCE 1.6 m _Z\ finecorsa FOE
T |p——xr | =
ol v & & 3 & = EV
3 i — o _ = I
- L i O i
: LT L
< % ' 225 75 % '




ATTUATORE CON VITE A SFERE

[[ li/ma/'-Mez:llJ BSA 10 motore CA

CILINDRICO FORCELLA TERMINALE A SNODO
ROE
010F7 ?10H8 ?210H7
L A il
5 s & — & B
= i
w 196 + corsa 49 31
: | 196+ corsa Kl
<Zt con FCE 211 + corsa 61
(@) con FCM 260 + corsa
Q n
&) —— =
E S 2] o ST
< L1l
= 12| 20
PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE ACCESSORI

= Carico in spinta fino a 5 000 N
= Carico in tiro finoa 4 000 N
= \elocita lineare fino a : 58 mm/s

(per corse diverse contattare Ufficio Tecnico)

= Vite a ricircolo di sfere: BS 14 x 5

(caratteristiche di dettaglio: vedi pagina 66)
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio,

con boccola in bronzo
= Tubo esterno in alluminio anodizzato

= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7

= Attacco anteriore base BA oppure ROE

= Diversi tipi di attacchi anteriori
= Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)
= Supporto posteriore (cod. SP)
= Corsa standard: 100,150, 200, 250, 300, 400, 500 mm= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico,

frizione di sicurezza (cod. FS)
= Motore con freno
= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili

(cod. FCM)

= Uno o piu interruttori per posizioni intermedie

» Finecorsa elettromeccanico (cod. FCE)
idoneo per velocita lineari fino a 30 mm/s
(dati tecnici a pagina 72)

in acciaio inossidabile AISI 303 con boccola in bronzo

= Motore CA 3-fasi o 1-fase
(caratteristiche di dettaglio pagina 70)

= Fattore di utilizzo max 100% a (-10 ... +40)°C

= Posizione motore standard

come sul disegno dimensionale (destro, cod. RH)
= Grado di protezione: IP55 (IP54 con freno)
= Lubrificato a vita, esente da manutenzione

PRESTAZIONI con motore CA 3-fasi 50 Hz 230/400 V o 1-fase 50 Hz 230 V

OPZIONI

= Motore montato sul lato opposto
(sinistro, cod. LH)

= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

Attuatore con vite a ricircolo BS 14 x 5

Potenza 0.09 kW - 4 poli Potenza 0.12 kW - 2 poli
RAPPORTO 8 8
RIDUZIONE CARICO VELOCITA CARICO VELOCITA
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RH1 2180 29 1490 58
RV1 3290 19 2300 37
RN1 5000 9 4230 19
RLA1 5000 4.5 5000 9
RXL1 5000 2.5 5000 4.5
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
BSA 10 RLA1 C200 CA 230/400V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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ATTUATORE CON VITE ASFERE BSA 10 motore CC

DIMENSIONI DI INGOMBRO
La =Lc + Corsa

Corsa . Lc Supporto
posteriore
T
555 | 545
& A Perno @10h7
S = VAN N\ I =M= -
———H (o ” BN
| - /// < < e =
T—m—m
Attacco base @10F7 ”
con foro filettato 4
15 9
S
- ) i I ©
NP B e~ —21E = n s
~ L= “ T 0 — =
— N—H ~ L . |©
G O |O
o|B 058 & |
=la ! ol S 28
Interruttori reed 476 °l dl59c
finecorsa FCM | | & o2 38 46
4@ p S |@
= [©]
o |2
oy A S
i ) 1! = £
|-t
CODICE Attuatore con FCE Attuatore con FCM T MASSA [Kg]
CORSA LUNGHEZZA CORSA LUNGHEZZA Senza Con
CORSA [mm]
[mm] Lc [mm] | La [mm] [mm] Lc [mm] | La[mm] freno freno
C100 85 281 366 53 313 366 239 4.8 53
C150 135 gell 466 103 363 466 289 4.9 5.4
C200 185 381 566 153 413 566 339 5.1 5.6
C250 235 431 666 203 463 666 389 5.2 5.7
C300 285 481 766 253 513 766 439 5.4 5.9
C400 385 581 966 353 613 966 539 5.7 6.2
C500 485 681 1166 453 713 1166 639 6.0 6.5
159 + Corsa
X 89 + Corsa , Interruttori elettrici
‘ ‘ Lungh. cavo FCE 1.5 m /\fineoorsa FCE
T T h———p
ol o & = 8 = = EV .
= o b T T
K 4 R N
= 225 75

Irreversibilita statica

Irreversibilita ottenibile solo con motore con freno
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
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ATTUATORE CON VITE A SFERE

[ 4 lI'IIl,'ﬂI'-MI,'I,'IIJ BSA 10 motore CC

CILINDRICO FORCELLA TERMINALE A SNODO
ROE
010F7 ?10H8 ?210H7
L
o " -
gg g Q -5 E{ Eg
LU
E 196 + corsa 49 31
< con FCE 211 + corsa 61
8 con FCM 260 + corsa
Q in
E © T s +— g__
< ~N : : S el S
|15 12| 20
PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE ACCESSORI

= Carico in spinta finoa 5 000 N
= Carico in tiro finoa 4 000 N
= \elocita lineare fino a 63 mm/s

(per corse diverse contattare Ufficio Tecnico)

= Vite a ricircolo di sfere: BS 14 x 5

(caratteristiche di dettaglio: vedi pagina 66)
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio,

con boccola in bronzo
= Tubo esterno in alluminio anodizzato

= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7
= Attacco anteriore base BA oppure ROE

in acciaio inossidabile AISI 303 con boccola in bronzo

= Motore CC 12024V

(caratteristiche di dettaglio a pagina 69)

= Fattore di utilizzo max 100% a (-10 ..
= Posizione motore standard

. +40)°C

come sul disegno dimensionale (destro, cod. RH)

= Grado di protezione: IP54

= | ubrificato a vita, esente da manutenzione

= Diversi tipi di attacchi anteriori
» Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)
= Supporto posteriore (cod. SP)
= Corsa standard: 100,150, 200, 250, 300, 400, 500 mm= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico,

frizione di sicurezza (cod. FS)
= Motore con freno
= Encoder incrementale, bidirezionale,

100 impulsi/giro, con impulso di zero, Push-Pull,

8+24 Vcc (cod. EH38)
» Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili

(cod. FCM)
» Uno o piu interruttori per posizioni intermedie

= Finecorsa elettromeccanico (cod. FCE)

idoneo per velocita lineari fino a 30 mm/s
(dati tecnici a pagina 72)

OPZIONI
= Motore montato sul lato opposto

(sinistro, cod. LH)
= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

PRESTAZIONI con motore CC 24 V
(con motore CC 12 V: a parita di carico, velocita lineare 10% inferiore, corrente assorbita doppia)

Attuatore con vite a ricircolo BS 14 x 5

RAPPORTO CARICO VELOCITA’ CORRENTE
RIDUZIONE [N] [mm/s] [A]
RH1 800 63 4
RV1 1260 40 4
RN1 2350 20 4
RLA1 4130 10 4
RXLA1 5000 5 3
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
BSA 10 RL1 G200 cC24V FCM
Attuatore sZIae 2%?12?0 rigr?iéssetla Motore Finecorsa Accessori Opzioni
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ATTUATORE CON VITE ASFERE BSA 11 motore CA

DIMENSIONI DI INGOMBRO

La =Lc + Corsa

Corsa , Lc Suppqﬂo
posteriore
!
Condensatore 555_, 545
O \7—\
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] — i 2 0
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8 — L o (BN
: T ] L
| o o 1M
Attacco base L] \: A | ©10F7 . 174 4
con foro filettato 02 !_/ =
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N D S e = i —— R %
~ ] T Ta) o o
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e S Interruttori reed T 8 -8
finecorsa FCM I c
| o3 46
I Nl o
[l S— (@]
©
£
2110
\ J
Lunghezza [mm]
Lc 243 + Corsa
T 212 + Corsa
CODICE CORSA LUNGHEZZA T MASSA
CORSA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Kg]
C100 100 343 443 312 5.4
C150 150 393 543 362 55
C200 200 443 643 412 5.7
C250 250 493 743 462 5.8
C300 300 543 843 512 6.0
C400 400 643 1043 612 6.3
C500 500 743 1243 712 6.6

Irreversibilita statica
Irreversibilita ottenibile solo con motore con freno
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
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ATTUATORE CON VITE A SFERE

[[ li/ma/'-Mez:llJ BSA 11 motore CA

CILINDRICO FORCELLA TERMINALE A SNODO
ROE
210F7 ?210H8 @10H7
1]
5 ] < @
= ]
L 243 + corsa 49 31
EE 61
<
o
(®) n
(®) —— e
= S ] o ST +
< L1l

12| 20

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE

= Carico in spinta finoa 5 000 N

= Caricointiro finoa 4 000 N

= Velocita lineare finoa 117 mm/s

= Corsa standard:
100,150, 200, 250, 300, 400, 500 mm
(per corse diverse contattare Ufficio Tecnico)

= Vite a ricircolo di sfere: BS 14 x 10
(caratteristiche di dettaglio: vedi pagina 66)

= Carcassa e attacco posteriore in alluminio,
con boccola in bronzo

= Posizione motore standard come sul disegno
dimensionale (destro, cod. RH)

= Grado di protezione: IP54

» Lubrificato a vita, esente da manutenzione

ACCESSORI

= Diversi tipi di attacchi anteriori

= Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)

= Supporto posteriore (cod. SP)

= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico,
frizione di sicurezza (cod. FS)

= Tubo esterno in alluminio anodizzato
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7
= Attacco anteriore base BA oppure ROE
in acciaio inossidabile AlISI 303 con boccola in bronzo
= Motore CA 3-fasi o 1-fase con freno
(caratteristiche di dettaglio pagina 70)
= Fattore di utilizzo max 100% a (-10 ... +40)°C

= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
(cod. FCM)
= Uno o piul interruttori per posizioni intermedie

OPZIONI
= Motore montato sul lato opposto (sinistro, cod. LH)
= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

PRESTAZIONI con motore CA 3-fasi 50 Hz 230/400 V o 1-fase 50 Hz 230 V

Attuatore con vite a ricircolo BS 14 x 10

Potenza 0.09 kW - 4 poli Potenza 0.12 kW - 2 poli
RAPPORTO N N
RIDUZIONE CARICO VELOCITA CARICO VELOCITA
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RH2 1120 58 760 117
Rv2 1730 37 1170 75
RN2 3100 19 2220 37
RL2 5000 9.5 3790 19
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
BSA 11 RLA1 G200 CA 230/400V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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ATTUATORE CON VITE ASFERE BSA 11 motore CC

DIMENSIONI DI INGOMBRO

La =Lc + Corsa

Corsa . Lc Supporto
posteriore
T
. 555 , 545
& ﬁ ) Perno ©10h7
S i VA AV N =
B & | A T A AN
n 1 [ 1]
Attacco base 010F7
con foro filettato 4
15 o
. o
= 1 0 @
NP B g~ R o BE #
= - Il L1 I o o
i o
elo 258 o
=la | s 28
Interruttori reed do76 | Nk
finecorsa FCM | | “lo 46
q (@ p S
o
® £
T
Lunghezza [mm]
Lc 243 + Corsa
T 212 + Corsa
CODICE CORSA LUNGHEZZA T MASSA
CORSA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Kg]
C100 100 343 443 312 4.1
C150 150 393 543 362 4.2
C200 200 443 643 412 4.4
C250 250 493 743 462 4.5
C300 300 543 843 512 4.7
C400 400 643 1043 612 5.0
C500 500 743 1243 712 5.3

Irreversibilita statica
Irreversibilita ottenibile solo con motore con freno
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
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[[l/hear-MecﬂJ ATTUATORE CON VITE ASFERE BSA 11 motore CC

CILINDRICO FORCELLA TERMINALE A SNODO
ROE
010F7 ?10H8 ©10H7
w “ —
S S Sl ? B
= |
Ll 243 + corsa 49 31
E 61 |
<
O
o n
(&) —— S
= S sl o ST +
< LIl
115 12| 20
PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE = Posizione motore standard come sul disegno
= Carico in tiro — spinta finoa 2 100 N dimensionale (destro, cod. RH)
» Velocita lineare fino a: 125 mm/s = Grado di protezione: IP54
» Corsa standard: = Lubrificato a vita, esente da manutenzione
100,150, 200, 250, 300, 400, 500 mm
(per corse diverse contattare Ufficio Tecnico) ACCESSORI
= Vite aricircolo di sfere: BS 14 x 10 = Diversi tipi di attacchi anteriori
(caratteristiche di dettaglio: vedi pagina 66) = Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio, = Supporto posteriore (cod. SP)
con boccola in bronzo = Protezione meccanica da sovraccarico dinamico,
= Tubo esterno in alluminio anodizzato frizione di sicurezza (cod. FS)
= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7 = Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili
= Attacco anteriore base BA oppure ROE (cod. FCM)
in acciaio inossidabile AISI 303 = Uno o piu interruttori per posizioni intermedie
con boccola in bronzo
= Motore CC 12 0 24 V con freno OPZIONI
(caratteristiche di dettaglio a pagina 69) = Motore montato sul lato opposto (sinistro, cod. LH)
= Fattore di utilizzo max 100% a (-10 ... +40)°C = Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

PRESTAZIONI con motore CC 24 V
(con motore CC 12 V: a parita di carico, velocita lineare 10% inferiore, corrente assorbita doppia)

Attuatore con vite a ricircolo BS 14 x 10

RAPPORTO CARICO VELOCITA CORRENTE
RIDUZIONE IN] [mm/s] A

RH2 410 125 4

RV2 640 80 4

RN2 1200 40 4

RL2 2100 20 4

ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:

BSA 11 RLA1 C200 CC24V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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[[lillﬂﬂl’-”l,’llll,] ATTUATORE CON VITE A SFERE BSA 12
DIMENSIONI DI INGOMBRO
La =Lc + Corsa
Corsa , Lc Supporto
T posteriore
-SP
Condensatore 57_.. 75 @
" 10 < Perno  @14h7
s S ) — o
[e0] O
m
= ar =t o vy
1 m =
N mm_
Attacco base 7 D14F7 *
con foro filettato 8
104.5 21
| S
i i © )
o ¢ — yai — 2 o o~
M| @ T— . _5 E.‘u::r__ iy o ~
N~ . o o
: el 8 8
g 2 il L 38
Interruttori reed R 218 58
finecorsa FCM Ly Nl o
@]
°
0123 £
L )
Lunghezza Attuatore
Lc [mm] 279 + Corsa
T [mm] 238 + Corsa
CODICE CORSA LUNGHEZZA T
CORSA [mm] Le [mm] La [mm] mm ki el
C100 100 379 479 338 8.9
C200 200 479 679 438 9.7
C300 300 579 879 538 10.5
C400 400 679 1079 638 11.3
C500 500 779 1279 738 121
C600 600 879 1479 838 12.9
C700 700 979 1679 938 13.7
€800 800 1079 1879 1038 14.5

Irreversibilita statica

Irreversibilita ottenibile solo con motore con freno
Per informazioni sulla irreversibilita statica con carico in tiro o spinta vedere a pagina 68
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ATTUATORE CON VITE A SFERE

BSA 12

CILINDRICO

ROE

D14F7

299 + corsa

36

ATTACCO ANTERIORE

21

PRESTAZIONI E CARATTERISTICHE
= Carico in tiro — spinta fino a 9 000 N
= \elocita lineare fino a 58 mm/s

= Corse standard:

FORCELLA

214 H8

TERMINALE A SNODO

27

65

81

27

14

16 28

D14 H7

36

RN

13.5

A

19

It

ez}

= Posizione motore standard come sul disegno
dimensionale (destro, cod. RH)

= Grado di protezione: IP54

= Lubrificato a vita, esente da manutenzione

100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800 mm

(per corse diverse contattare Ufficio Tecnico)

= Vite a ricircolo di sfere: BS 20 x 5
(caratteristiche di dettaglio: vedi pagina 66)
= Carcassa e attacco posteriore in alluminio,

con boccola in bronzo

= Tubo esterno in alluminio anodizzato

= Tubo di spinta in acciaio cromato - tolleranza 7
= Attacco anteriore base BA oppure ROE

in acciaio inossidabile AlSI 303

con boccola in bronzo

= Motore CA 3-fasi o 1-fase con freno
(caratteristiche di dettaglio pagina 70)

= Fattore di utilizzo max 100% a (-10 ... +40)°C

PRESTAZIONI con motore CA 3-fasi 50 Hz 230/400 V o 1-fase 50 Hz 230 V

ACCESSORI

= Diversi tipi di attacchi anteriori

= Tubo di spinta in acciaio inossidabile (cod. SS)

= Protezione meccanica da sovraccarico dinamico
frizione di sicurezza (cod. FS)

= Supporto posteriore (cod. SP)

(cod. FCM)
= Uno o piu interruttori per posizioni intermedie

OPZ|

ONI

= Due interruttori di fine corsa (reed), registrabili

= Motore montato sul lato opposto (sinistro, cod. LH)

= Attacchi ruotati di 90° (cod. RPT 90)

Attuatore con vite a ricircolo BS 20 x 5

RAPPORTO DI Potenza 0.18 kW - 4 poli . Potenza 0.25 kW - 2 poli .
RIDUZIONE CARICO VELOCITA CARICO VELOCITA
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RV1 4300 29 3060 58
RN 9000 7 9000 14
RL1 9000 3.5 9000 7
ESEMPIO CODICE DI ORDINAZIONE:
BSA 12 RL1 C200 CA 280/400V FCM
Attuatore Rapporto .Colrsa Motore Finecorsa Accessori Opzioni
selezionato | richiesta
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[‘lillﬂﬂl’-Mb’L'/IJ 12. CARATTERISTICHE GENERALI

12.1 Viti aricircolo di sfere

Viti a ricircolo di sfere rullate in classe di precisione IT7.

Materiale viti: acciaio 42 CrMo 4 (UNI EN 10083-1) con trattamento di tempra ad induzione per durezza
superficiale di 58+61 HRc.

Materiale madreviti: acciaio 18 NiCrMo 5 (UNI EN 10084) cementate e temprate per durezza superficiale
di 58+61 HRc, con microfinitura delle superfici di lavoro delle sfere.

Gioco assiale standard fra vite e madrevite minore di 0.1 mm.

A richiesta possono essere realizzate soluzioni con gioco “zero” o precaricate.

Le viti rullate e le madreviti a ricircolo di sfere sono di produzione interamente italiana, eseguita in proprio
da Servomech SpA S.U. a Bologna.

Attuatore Vite a ricircolo Diametro sfera NE ricircoli Carico dinamico | Carico statico

[mm] C,IN] Cou NI
BSA 08 BS14 x5 3.175 2 4900 6 200
BSA 10 BS 14 x5 3.175 2 4900 6 200
BSA 11 BS 14 x 10 3.175 2 5 300 6 900
BS14 x5 3.175 2 4900 6 200

CLB 25
BS 14 x 10 3.175 2 5300 6 900
CLB 27 BS 16 x 5 3.175 3 7 800 11 400
BSA 12 BS 20 x 5 3.175 3 9100 15 400
BS14 x5 3.175 2 4 900 6 200

UBAO
BS 14 x 10 3.175 2 5300 6 900

Carico statico e dinamico a norma ISO 3408 e DIN 69051

-66 -



[4 Linear-Mech.|

12. CARATTERISTICHE GENERALI

Diagrammi CARICO - DURATA per viti a ricircolo di sfere

Carico [kN]

Carico [kN]

10

0.5

10

0.5

Velocita [mm/s]

T TTTTT ]
L10h u
L,,,= 1000 ore
L,,,= 2000 ore [T
L,,,= 3000 ore [
L,,,= 4000 ore
\\ L,,.= 5000 ore
N
\\\\ ™
NN
NN
\\\\ N
M \ \\
\Q\\ ™
\\\\\
NN
NN
BS14 x5 \‘\\
L[] N
1 5 10 50 100 300
Velocita [mm/s]
\\ N
\\ \\\ L
NN 10h
RN L= 1000 ore
NINN L. .= 2000 ore
N N 10h
\\§ NN || Ly= 3000 ore
SR TS L,,.= 4000 ore
\QQ\\\ L,,,= 5000 ore
NN
\\\\\
\\:
BS16 x5 |
1 5 10 50 100
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Carico [kN]

Carico [kN]

—_
o

;]

0.5

-
o

(é)]

0.5

Velocita [mm/s]

[ TTT I I
L10h
L,,,= 1000 ore [
L,,,= 2000 ore ]
L, = 3000 ore [
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12.2 Irreversibilta statica e dinamica

La condizione di irreversibilita per un attuatore lineare si verifica nei seguenti casi:

= | ’applicazione di un carico in tiro o0 in spinta ad un attuatore in condizione di riposo, non provoca
I'inizio del movimento lineare (irreversibilita statica).

= Interrompendo I'alimentazione del motore elettrico di un attuatore in movimento, il moto si arresta
sia in condizioni di carico in tiro che in spinta (irreversibilita dinamica).

Le condizioni di irreversibilita sono definite per le seguenti situazioni.

1. lIrreversibilita statica totale
Attuatore fermo in assenza di vibrazioni del carico.
L’applicazione di una forza in tiro o spinta (fino alla massima ammessa) non provoca il
movimento lineare: attuatori a vite trapezoidale ad un principio.

2. lIrreversibilita statica parziale

Attuatore fermo in assenza di vibrazioni del carico.

= |’applicazione di una forza in tiro o spinta fino al 70% della massima ammessa, non provoca |l
movimento lineare: attuatori a vite trapezoidale a due principi, rapporti di riduzione RL ed RN.

= |’applicazione di una forza in tiro o spinta fino al 50% della massima ammessa non provoca |l
movimento lineare: attuatori a vite trapezoidale a due principi, rapporti di riduzione RV ed RH.

=  |’applicazione di una forza in tiro o spinta fino al 30% della massima ammessa non provoca |l
movimento lineare: attuatori a vite trapezoidale a tre principi.

NOTA: per carichi maggiori di quelli indicati si suggerisce di impiegare il motore con freno di stazionamento.

3. Reversibilita statica
Gli attuatori con vite a ricircolo di sfere sono tendenzialmente reversibili staticamente, con valori di
carico  applicati anche inferiori al 20% del valore massimo ammissibile.
Pertanto si consiglia la scelta del motore con freno di stazionamento.

Tutte le situazioni di irreversibilita incerta, sia statica che dinamica, possono essere valutate rivolgendosi al
nostro Ufficio Tecnico.

Precisione di arresto

Togliendo I'alimentazione al motore elettrico, I'arresto dell’attuatore dipende da vari fattori:
= il suo rendimento e la velocita lineare;

= 'inerzia del motore;

= I'inerzia del carico.

E’ importante valutare la correlazione di tutti questi fattori per determinare la necessita di una frenatura
elettrica e quindi una rampa di decelerazione del carico e/o di un freno sul motore.

In genere gli attuatori a vite trapezoidale operanti con velocita lineare fino a circa 15+20 mm/s
non richiedono ausili di frenatura, tranne che il carico non sia elevato e nella direzione da diventare trainante
0 venga richiesta una precisione e ripetibilita dell’arresto; al manifestarsi di queste condizioni si suggerisce
I'impiego del motore con freno.

Sugli attuatori con motori in corrente continua a spazzole non intercambiabili (vedere pag. 69), il freno non
¢ disponibile. In questi casi per migliorare la precisione di arresto e lirreversibilita statica & possibile usare
la scheda di frenatura dinamica (vedere pag. 77).

In caso di incertezza sulla applicazione si consiglia di rivolgersi al nostro Ufficio Tecnico per le necessarie
ed opportune valutazioni.
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| 12.3 MOTORI A CORRENTE CONTINUA

Motori con spazzole intercambiabili
(attuatori ATL 10, UAL 0, BSA 10, BSA 11, UBA 0, CLB 25, CLB 27)

Motori in corrente continua ad eccitazione a magneti permanenti in esecuzione non ventilata,
con o senza freno. Spazzole di lunga durata, faciimente sostituibili.

Cavo di alimentazione bipolare 2 x 1 mm?2 lunghezza 1.5 metri. Peso del motore 1.3 kg.

Potenza nominale 70 W Velocita nominale 3000 giri/min
Corrente nominale | 3.7 A 24V) |84 A (12V) Coppia nominale 0.22 Nm
Corrente max. 18A (24V) | 30A (12V) Coppia max. 1.1 Nm
Resistenza 0.850hm | 0.23 Ohm Induttanza 1.34 mH 0.36 mH
(24 V) (12 V) (24 V) (12V)
Grado di protezione IP 54 Classe di isolamento F

FRENO MOTORE: A richiesta & disponibile un freno motore di  stazionamento
normalmente chiuso ad azionamento elettromagnetico.

Alimentazione del freno separata con cavo bipolare 2 x 1 mm?2 lungo 1 m.
Massa complessiva del motore con freno 1.8 kg.
Alimentazione: 0.4 A a24V; 0.85A ai12V Coppia frenante: 0.5 Nm

ATTENZIONE! Il freno motore &€ normalmente chiuso. L’apertura richiede alimentazione a tensione
nominale costante. Con tensione inferiore, il freno non si apre.

Motori con spazzole non intercambiabili (attuatori lineari Serie LMR, ATL, CLA, LMP, LMI) |

| motori in corrente continua ad eccitazione a magneti permanenti sono forniti in esecuzione non ventilata.
Non ¢ disponibile il freno; spazzole non intercambiabili.
Gli avvolgimenti dei motori standard sono isolati in classe B.

Sono motori in esecuzione aperta: adeguate protezioni motore esterne completano [I'attuatore;
sul motore si raggiunge cosi un grado di protezione IP 65.

| diagrammi di prestazioni rappresentati su questo catalogo per gli attuatori con motore in corrente conti-
nua, danno la variazione dell’assorbimento di corrente al variare del carico.

Questo consente di dimensionare adeguatamente alimentatori/azionamenti.

Collegamento conduttori motore - Direzione di avanzamento del tubo di spinta

USCITA STELO

(:)__. 'y
I_' Conduttore A ( M
@ Gonduttore B —

v

ENTRATA STELO

Attuatore con motore CC,
montaggio DESTRO
Colore conduttore A rosso rosso marrone | marrone | marrone rosSso marrone | marrone
Colore conduttore B nero nero blu blu blu blu blu blu

LMRO1 | LMRO3 | ATL0O2 | ATLO5 | ATLO8 | ATL12 | CLA20 | CLA25

Attuatore con motore CC, |\ e g1 | LMRO3 | ATLO2 | ATLOS | ATLOS | ATL12 | CLA20 | CLA 25

montaggio SINISTRO
Colore conduttore A rosso rosso blu blu blu blu blu blu
Colore conduttore B nero nero marrone | marrone | marrone rosso marrone | marrone
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| 12.4 MOTORI ASINCRONI

Potenza Tensione di Frequenza Corrente Capacita
Attuatore | Motore n° poli | alimentazione 9 nominale | condensatore
kW Hz
Vca A uF
CA 3-fasi 0.06 230/400 0,7-0,4 -
ATL 02 2 50
CA 1-fase 0.06 230 0.68 5
, 0.12 2 0,81-0,46 -
CA 3-fasi 230/400
0.09 4 0,8-0,45 -
ATL 10 50
0.12 2 2.6 12.5
CA 1-fase 230
0.09 4 1.6 12.5
, 0.25 2 1,3-0,75 -
CA 3-fasi 230/400
0.18 4 1,1-0,66 -
ATL 12 50
0.25 2 2.1 20
CA 1-fase 230
0.18 4 1.9 16
CA 3-fasi 0.06 230/400 0,7-0,4 -
CLA 20 2 50
CA 1-fase 0.06 230 0.68 5
CA3-fasi 212 2 230/400 0.81-0,46 -
-fasi
CLA 25 0.09 4 0,8-0,45 ]
CLA 258 0.12 2 50 2.6 12.5
CLA25M | CA 1-fase : 230 : :
0.09 4 1.6 12.5
CLA 28 CA 3-fasi 0.06 5 230/400 50 0,7-0,4 -
CLA28T | CA1-fase | 0.06 230 0.68 5
, 0.12 2 0,81-0,46 -
CA 3-fasi 230/400
BSA 10 0.09 4 50 0,8-0,45 i,
BSA 11 0.12 2 2.6 12.5
CA 1-fase 230
0.09 4 1.6 12.5
, 0.25 2 1,3-0,75 -
CA 3-fasi 230/400
0.18 4 1,17-0,66 -
BSA 12 50
0.25 2 2.1 20
CA 1-fase 230
0.18 4 1.9 16
, 0.12 2 0,81-0,46 -
CA 3-fasi 230/400
CLB 25 0.09 4 - 0,8-0,45 i
CLB 27 0.12 2 2.6 12.5
CA 1-fase 230
0.09 4 1.6 12.5
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12.4 MOTORI ASINCRONI

Classe Grac_io Aliment. Corrente | Coppia Grado
. protezione A . .
isolamento t Ventilazione | Freno | bobina freno | nom. freno | frenante | protezione

M momo re @@ A Nm freno
F IP 55 Senza Senza - - - -
In corrente
F P 55 Standard | , 2 continua 0.05 17 P 44
richiesta tramite
raddrizzatore
In corrente
F IP 55 Standard |, 2 continua 0.09 4 P 44
richiesta tramite
raddrizzatore
F IP 55 Senza Senza - - - -
In corrente
F P 55 Standard | 2 continua 0.05 17 P 44
richiesta tramite
raddrizzatore
F IP 55 Standard Senza - - - -
In corrente
F P 55 Standard | , 2 continua 0.05 1.7 P 44
richiesta tramite
raddrizzatore
In corrente
F IP 55 Standard | . 2 continua 0.09 4 IP 44
richiesta tramite
raddrizzatore
In corrente
F P 55 Standard | , 2 continua 0.05 1.7 P 44
richiesta tramite
raddrizzatore

(" A richiesta disponibili classi di isolamento e gradi di protezione superiori
@ Freno meccanico normalmente chiuso, attivato da elettromagnete a corrente continua.

Lelettromagnete viene alimentato da un raddrizzatore monofase alloggiato nella morsettiera.

® A richiesta disponibili motori con freno ad alimentazione separata.
Questa soluzione deve essere impiegata per applicazioni con convertitore di frequenza (inverter).
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NOTE GENERALI

Nel caso in cui I'attuatore lineare venga utilizzato in modo da dover avere i finecorsa collegati con PLC o
PC, si consiglia di effettuare il collegamento con un circuito di separazione galvanica:

24V cc I 24V cc I
o FC o FC
r-—-r———=—- al r-—-r————= al
| | | |
| | | { |
KA
: Z \ :verso PLC/PC : !{ Ii :verso PLC/PC
| | | |
R | e |
0 0
13.1 Finecorsa magnetici (tipo REED) FCM
(attuatori lineari Serie ATL, BSA, UAL, UBA, LMI 02 e LMP 03)
P II'campo magnetico dell’anello, fissato alla madrevite, aziona il contatto reed

" INTERRUTTORE' N
\

" Remp dell’interruttore fissato con una fascetta al tubo di protezione.

27— N\ La posizione degli interruttori lungo il tubo & faciimente registrabile.
”& ) Gliinterruttori utilizzati per determinare una qualsiasi posizione intermedia (tra Lc
‘e La), in funzione della direzione di avanzamento dello stelo (uscita o entrata),

\

7 commuteranno in due posizioni differenti
J ATTENZIONE! Gli interruttori magnetici possono funzionare soltanto se collegati
ANELLO / in un circuito di controllo, in modo da attivare dei rele. Non devono essere collega-
N MAGNETICO /

ti in serie tra la sorgente di alimentazione del motore elettrico ed il motore stesso!

VALORI NOMINALI DEL CONTATTO REED Standard: sensore con contatto NC (normalmen-
DC AC t? Chitcjjgo) etd é dotato ?i qu dihgzg?ala;ione e vari-
. . store di protezione contro picchi di tensione.
Tensionenominale |3 .. 18O V|(8... 180V |\, oher7a cavo standard 2 m; fili 2 x 0.75 mm?
Potenza max. commutabile | 20 W 20VA__ A richiesta sono disponibili configurazioni diverse:
Corrente max. commutabile | 300 mA (carico resistivo) NO (normalmente aperto); CS (contatto in scambio).
Carico max. induttivo SW Per le configurazioni possibili contattare i nostri tecnici.

13.2 Finecorsa elettrici FCE (attuatori lineari ATL 10, ATL 12, BSA 10, BSA 12)

1 /% , M%EE?EE FC1 Dlue i.nterrtljt.tori elettrici, alloggiati aII’internp di una scatola d?
— weroe oo plastica, sigillata ed a tenuta, vengono azionati da due anelli
e registrabili, attraverso un cannotto forato.
/ — % Standard: gli interruttori sono cablati sul contatto NC,
lunghezza cavoi1.5 m; fili 4 x 0.75 mm?2

\ = _\JV A richiesta possono essere cablati sul contatto NO oppure sul

INTERRUTTORE INTERRUTTORE contatto in scambio CS (per le configurazioni possibilicontat-

VALORI NOMINAL| DEL CONTATTO | tve i nostri tecnici). , .
Lunghezza min retratta Lc regolata dall’anello registrabile 1.

Corrente max.

Voltaggio . . o .| Cavi interruttore FC1: BIANCO e MARRONE.
Carico resistivo | Carico induttivo , . .
550V 5 A 3A Lunghezza max estesa La regolata dall’anello registrabile 2
ac Cavi interruttore FC2: GIALLO e VERDE.
30 Vide 5A 01A La posizione degli anelli di ottone lungo I'asta di supporto in
125 Vde 14A - acciaio inossidabile € facilmente registrabile.

ATTENZIONE! Gli interruttori elettrici possono funzionare soltanto se collegati in un circuito di controllo in
modo da attivare dei relé. Non devono essere collegati in serie tra la sorgente di alimentazione del motore
elettrico ed il motore stesso!
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13.5 Encoder Gl (attuatori lineari LMR 01, LMR 02, LMR 03 e LMPO03)

Encoder ad effetto Hall, incrementale, bidirezionale
Configurazione uscita: PUSH-PULL

Cod. Gl 21: 2 canali uscita, 1 impulso/giro

Cod. Gl 24: 2 canali uscita, 4 impulsi/giro

Lunghezza cavo: come cavo motore

Protetto contro I'inversione della polarita dell’alimentazione
Protetto contro qualsiasi collegamento non corretto in uscita

N.B.: Per colore conduttori, vedere il diagramma di collegamento sul foglio Istruzioni d’installazione
allegato al prodotto.

r Y A\~ - - - - - - - -—--—-—- == 1
o avee ALIMENTAZIONE |

L le OV I
L - - - - - - - ___ |

ENCODER
Gl

13.6 Encoder EH38 (attuatori lineari ATL 10, UAL 0, BSA10, UBA 0)

Encoder ottico, incrementale, bidirezionale

Configurazione uscita: PUSH-PULL

Cod. EH38 2 canali uscita, 100 impulsi/giro, con tacca di zero
Lunghezza cavo: 1.3 m

Protetto contro corto circuito

Protetto contro I'inversione della polarita dell’alimentazione

Protetto contro qualsiasi collegamento non corretto in uscita
Tensione di alimentazione 8 + 24 Vcc

Assorbimento a vuoto 100 mA

Max corrente commutabile 50 mA su ogni canale

ATTENZIONE : in presenza di encoder rotativo non pud essere utilizzata la frizione di sicurezza FS;
il suo slittamento farebbe perdere il riferimento di posizione.

cavo a 5 vie funzione
nero

———— 0V —
—— Out 1(chA) —

verde

—— Out 3(ch.2) |—
bl
4u| Out 2(ch.B) |—

giallo

———  +Voo —

0SSO

4| Schermo |—
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